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一、概述 

XM 囗-囗系列控制器，是为各种整体控制式阀门电动执行机构而配套

设计，将机械传动与电气控制合为一体，组装成高性能的智能化机电一体

式电动执行机构，具有现场操作和远方操作控制等功能，调试极为方便，

适用于对开环或闭环控制系统中各类阀门，进行开、关操作或自动调节控

制。可广泛应用于电站、冶金、石化、矿山和公用事业。 

XM 囗-囗系列功率控制器的分类和配置： 

XMU：三相功率控制器，与闭环控制的电动执行机构配置（简称调节

型）。 

XMD：单相功率控制器，与闭环控制的单相电动执行机构配置（简称

单相调节型）。 

XMDK：单相功率控制器，与开环控制的单相电动执行机构配置（简

称单相开关型）。 

XMK：三相功率控制器，与开环控制的电动执行机构配置（简称开关

型）。 

二、主要技术参数 

 供电电源：AC380V   50Hz  三相三线制 (XMU、XMK 用) 

             AV220V   50Hz  单相 （XMD、XMDK 用) 

 输入信号：通道 1： 4 ～ 20mA   

                 通道 2：公共、开、关、停四线（无源、光电隔离）  

 阀位输出信号： 4 ～ 20mA   

 输出阻抗：≤500Ω 
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 控制精度：≤±1% 

 死区：    ≤1%～5%   动态自动调整    

 输出信号： 1：远方操作状态（无源接点闭合） 

                  2：故障信号（无源接点闭合） 

 远方灯光： LED/24VDC  ＜100mA  （用户自配） 

  开向（红色） 

关向（绿色） 

远方（黄色）  

 环境温度： -20℃～+70℃ 

 环境湿度： ≤95% 

 输出功率： ≤10kw 

 电机制式： 

MU、MD      S5（1200 次/小时） 

                MK、MDK     S2（短时 15 分钟） 

三、性能特点 

    3.1 新一代微处理器（CPU）程序控制，软件设计合理，硬件性能可

靠； 

3.2 具有开、关向转矩故障、行程控制故障、电机故障及机械故障的自

诊断功能，并有就地和远方灯光报警指示； 

3.3 具有免开盖调整阀位功能，阀位上下限 0%、100%均可在操作面板

上设置完成； 

    3.4 具有就地/远方操作的选择功能，控制器面板上用两位数码管显示阀
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位开度  (0%～99%)，方便现场调试和观察； 

    3.5 具有完善的电源缺相保护功能，既能检测电机靜止时发生的电源缺

相，也能检测电机运行过程中发生的电源缺相，由独立 CPU 进行实时监测，

当任意一相缺相时，均切断电机电源，有效防止电机缺相运行； 

    3.6 具有相序自适应功能，当控制器与电装电机方向调整好后，无论外

接电源进线如何改变，控制器保证电机运行方向不变； 

    3.7具有死区自适应功能，当由于某些原因造成电机非正常频繁工作时，

控制器能自动改变死区动作范围； 

    3.8 具有点动和自保持选择功能，可通过拨码开关或地址插件，选择工

作方式； 

3.9 控制器向远方系统提供两对无源接点信号： 

1：当处于远方操作状态时，一对无源接点信号闭合； 

2：当任意一相缺相、电机故障或机械故障时，控制器保证电机立即

停止，并使另一对无源接点闭合，向系统发出故障信号； 

四、结构与工作原理 

    4.1 结构 

 XM 囗-囗系列控制器，主要有主控板、电源驱动板、操作面板组件及

固态继电器等组成，固态继电器安装在壳体内侧平面上以利散热，主控板

与电源驱动板安装在装配底板上，整个壳体通过电气插件与紧固螺栓和电

动执行机构相连，可方便安装或更换，其安装及使用请参阅相关电动执行

机构《使用说明书》。 

    操作面板组件由薄膜面板和按键显示板等组成，安装固定在壳体的一
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侧，一根扁平电缆通过插件与主控板相连； 

4.2 工作原理 

图 1 为 XM 系列功率控制器系统框图。 

4.2.1 开环控制（XMK、XMDK） 

脉冲式控制：电动执行机构通过输入“开”、“关”信号控制。 

    维持式控制：电动执行机构通过“开”、“关”、“停”脉冲控制，脉冲宽度

应≥100ms。 

4.2.2 闭环控制（XMU、XMD） 

外部调节器所发出的连续自动调节信号（4～20mA）由通道 1 输入，

其输入的位置设定值经 A/D 转换后与实际位置进行比较，从而准确的进行

自动调节控制。 

外部调节器所发出的连续调节脉冲信号（DC24V）由通道 2 输入，其

输入的位置设定值经光耦转换后与实际位置进行比较，从而准确的进行自

动调节控制。 

4.2.3 XM 囗-囗系列功率控制器的控制功能由控制器内部微处理器的内

部程序来实现。 
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              图 1    XM 囗-囗系列功率控制器系统框图 

五、安装与调试 

5.1 安装 

根据现场条件将执行机构安装就位。若现场使用条件恶劣，可将 XM

系列功率控制器与执行机构分体安装。XMU（XMK）、XMD（XMDK）可

分别按照图 3、图 4 接线图进行外部接线，确认无误后接通电源，根据就地

阀位显示即可进行操作和现场调试。图中 S12、S11 分别为开、关向行程开

关终端信号无源接点输出。 

5.2 调试 

接线确认无误后，接通电源，操作面板上应有灯光显示； 

5.2.1 XM 系列功率控制器可分别在“远方”或“就地”状态下操作，

当每次接通电源后处于“远方”状态，就地调试时，按切换键约 4 秒切换

至“就地”状态后，方能在操作面板上进行开、关、停按键操作。 
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5.2.2 判别电机方向：按“开”或“关”按键操作，观察电机方向是否

正确，如相反则将三根电机线中任意两根对调即可；电机方向在内部确定

后，则三相电源进线，由用户任意对调连接，控制器均能保证电机方向不

变，有效地避免设备事故。 

5.2.3 按关向键至阀门全关位置，调关向行程 S3 动作（闭合），按开

向键至阀门全开位置，调开向行程 S4 动作（闭合）。调整信号齿轮，保证

POT 的行程在有效范围内（＞90°，＜320°且不超越终端位置）。 

5.2.4 信号齿轮调整与阀位信号直接相关，其调整请参阅相关电动执

行机构《使用说明书》“开关及信号调整”中的相关章节。 

5.2.5 信号齿轮调整后，若阀位显示与阀门开关方向不一致时，则拨

动主控板上的阀位方向开关（1、2 与 3、4 对拨）。 

5.2.6 调零位：按关向键至阀门全关位置，行程 S3 动作（闭合），随

后同时按下停止键和切换键约 3 秒，此时数码管显示 HL，放开停止键和切

换键后，按关键，这时反馈电流变为 4mA，零位调整完成。 

5.2.7 调满度：按开向键至阀门全开位置，行程 S4 动作（闭合），随

后同时按下停止键和切换键约 3 秒，此时数码管显示 HL，放开停止键和切

换键后，按开键，这时反馈电流变为 20mA，满度调整完成。 

注意：调零位与调满度，须在阀位信号输出端，接上合适量程和精度

的电流表或万用表电流挡，才能调整； 

5.2.8 在“就地”或“远方”操作时，操作面板上的发光管显示阀门

的工作状态（远方指示灯同时显示）： 

     阀门处于中间位置时，红、绿灯均亮； 
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     在开启阀门的过程中，红灯闪（1 次/S），绿灯亮； 

     在关闭阀门的过程中，绿灯闪（1 次/S），红灯亮； 

     阀门处于全开位置，绿灯灭，红灯亮； 

     阀门处于全关位置，红灯灭，绿灯亮； 

5.2.9 故障诊断就地指示灯（远方指示灯）显示状态： 

开向过转矩故障，红灯闪烁（2 次/S）； 

关向过转矩故障，绿灯闪烁（2 次/S）； 

电机过载故障，热控开关动作，红灯与绿灯同时闪烁（2 次/S）； 

（上述三种现象，故障排除后灯光自动恢复到原来状态）； 

行程控制与机械故障，红灯与绿灯交替闪（2 次/S）； 

（故障排除后按“停”键即可复位，灯光恢复到原来状态）。 

上述电机故障、机械故障或当任意一相缺相时，控制器均保证电机立

即停止，并驱动一对无源接点闭合，向远方系统发出故障信号。 

    5.2.10 电动装置的调整可参照相关阀门电动装置使用说明书。 

 

 

 

 

 

 

 

图 2    XM 系列功率控制器操作面板示意图 
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六 注意事项 

6.1  XM 系列功率控制器通电后自动处于“远方”状态； 

6.2  输入信号默认通道 1 优先，即当通道 1 有 4～20mA 电流信号时，

则远方开、关、停按键无效。 

6.3 就地操作面板按键和远方操作按键在操作“关”或“开”后必须操

作“停”止按键，然后才能反向操作。当关向运行时，操作“开”按键，

既不能停止运行，也不能改变为开向运行；开向运行时亦然。 

    6.4 如三相电源进线任意一相缺相时，面板上无显示，也不能操作，远

方和就地的灯光全熄灭，可检查电源进线。 

    6.5 远方灯光信号负载电流应小于 100mA，一般为 LED/24V 指示灯，

忌用白炽灯泡作指示灯。 

6.6 阀位反馈电流 4～20mA，其外接负载应≤500Ω； 

6.7 若有用户有其它技术要求，经商定后可特殊订货。 
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